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Zusammenfassung

Autonome mobile Roboter sind ein wesentlicher Bestandteil des Zukunftsprojekts Industrie4.0. Sie ermdglichen die
ganzheitliche Automatisierung und Digitalisierung von Lieferketten, finden aber auch zunehmend im Bereich der
Produktion ihre Einsatzgebiete. Ein konkreter Anwendungsfall, die Optimierung der Materialzuflihrung an Bestticklinien,
wird im Rahmen dieser Masterarbeit behandelt. Im Wesentlichen geht es dabei um eine intelligente
Just-in-Time-Anlieferung der benétigten SMD-Bauteilrollen mittels mobiler Roboter am Point-of-Use.

Dazu wird ein detailliertes Konzept namens ,Auto Supply Tower” erarbeitet, zwei Roboter-Prototypen aufgebaut und
eine zentrale Managementsoftware entwickelt. Mithilfe eines erfolgreich durchgefiihrten Proof-of-Concepts kann
sowohl die technische Machbarkeit, als auch die wirtschaftliche Rentabilitdt nachgewiesen werden. Die
Robotik-Anwendung wird dabei auch den hohen Anspriichen der Automobilelektronik-Industrie gerecht. Dies betrifft
sowohl die Sicherheits- und ESD-Technik, als auch die Prozessstabilitdt der Anwendung. Insgesamt steckt in der
intelligenten Automatisierung der Materialzufiihrung gro3es Optimierungspotential, wodurch unnétige manuelle
Tatigkeiten vermieden und beachtliche Personalkosten eingespart werden kénnen.

Schliisselworte
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