



































































































































	Berechnung von räumlichen, linear elastischen Systemen, die aus finiten Stab- und Balkenelementen zusammengesetzt sind unter Verwendung des Programms "Stab-Werk"
	Inhaltsverzeichnis

	1. Einführung

	2. Aufgabenstellung

	I. Teil

	3. Steifigkeitseigenschaften eines Balkenelementes

	3.1 Längsssteifigkeit

	3.2 Torsionssteifigkeit

	3.3 Biegesteifigkeit in der x-y Ebene (z-Drehung)

	3.4 Schubsteifigkeit in der x-y Ebene (z-Drehung)

	3.5 Steifigkeitsmatrix des Elementarstabes

	3.6 Transformation des Elementarstabkoordinatensystems


	4. Systemsteifigkeit

	4.1 Einfaches Steifigkeitsverfahren

	4.2 Umordnung der Steifigkeitsmatrix

	4.3 Direktes Steifigkeitsverfahren


	5. Auflösung nach den unbekannten Knotendeformationen

	6. Auflösung nach den unbekannten Randschnittlasten 
	II. Teil

	7. Programmsteuerung

	7.1 Allgemeines

	7.2 Parameter zur Programmsteuerung

	7.3 Programmablauf

	7.4 Eingabe der Systemdaten

	7.5 Ausgabe der Daten und Ergebnisse

	7.6 Einschränkungen in der Anwendung des Programms STAB-Werk

	7.7 Steuerkommandos


	8. Zusammenfassung

	9. Literaturverzeichnis 

