















































































































































































































































































































































	Beitrag zur dynamischen Analyse von vorgespannten und vorbelasteten Feder-Masse-Systemen mit veränderter Gliederung unter stoßartiger Beanspruchung

	Inhaltsverzeichnis

	Kurzbezeichnungen

	1.0 Einleitung

	2.0 Zeil und Umfang der durchgeführten Untersuchungen

	2.1 Allgemeine Problemstellung 
	2.2 Literaturangaben für bisher verwendete Verfahren


	3.0 Ermittlung der Zustandsgleichungen einer linear elastischen Systems

	3.1 Darstellung der Arbeitsgrößen

	3.2 Betrachtungen zur Energiedissipation


	4.0 Numerische Darstellung von Fugenmechanismen

	5.0 Senisitivitätsuntersuchungen der Systemdiskretisierung

	6.0 Eräuterung des Zusatzlastverfahrens für statische Beanspruchungen

	6.1 Zusatzbelastung aus äußerer Vorbelastung

	6.2 Zusatzbelastung aus Vorspannung


	7.0 Modale Analyse diskreter Systeme mit veränderlicher Gliederung im elastisch-plastischen Bereich 
	7.1 Nichtlineare Zuständigkeitsgleichungen für das Verfahren der Anfangsdehnungen

	7.2 Modalanalyse eines Systems mit veränderlicher Gliederung und nichtlinearem Werkstoffverhalten
	7.3 Berücksichtigung von Dämpfungsmechanismen bei nichtlinearem Werksstoffverhalten


	8.0 Beispiele

	8.1 Programmbeschreibung

	8.2 Einfluß der Diskretisierung eines kontinuierlichen Systems auf das Antwortverhalten unter Impulsbeanspruchung (Beispiel 1)

	8.3 Untersuchung eines Zweimassenschwingers mit Stoßeffekten unter Berücksichtigung einer statischen Vorbeanspruchung (Beispiel 2)
	8.4 Dynamische Berechnung einer Kernkraftwerksberstschutzkonstruktion im Berstfall (Beispiel 3)

	9.0 Zusammenfassung und Ausblick

	Literaturangaben

	Anhang A: Darstellung der Elementeigenschaften 
	Anhang B: Modale Analyse gedämpfter diskreter Systeme im linear elastischen Bereich 
	Anhang C: Einfluß der Massendarstellung auf die Wellenausbreitungsgeschwindigkeit 
	Anhang D: Berechnung nicht-linearer elastischer Systeme

	Tabellen


